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Jako vaºan teorem

Neka je f = (f1, f2, . . . , fn) �ksna ure�ena baza realnog vektorskog prostora
V . De�nirali smo korespondencije

v ∈ V ↔ [v ]f ∈ Mn,1(R),
linearan operator A : V → V ↔ [A]f ∈ Mn(R).

Za linearne operatore A,B : V → V , v ∈ V i α ∈ R vrijedi:

(1) Djelovanje operatora A na vektor v : [Av ]f = [A]f [v ]f
(2) Matrica kompozicije linearnih operatora A i B : [B ◦ A]f = [B]f [A]f
(3) A je bijekcija ⇔ postoji inverz matrice [A]f . U tom je slu£aju i inverzna

funkcija A−1 od A linearan operator i vrijedi
[
A−1

]
f
= [A]−1

f .

(4) Identiteta idV : V → V , idV (v) := v , jest lin. operator i [idV ]f = In.
Nulfunkcija 0 : V → V , 0(v) := 0V , jest linearan operator i [0]f = 0n,n.

(5) [A+ B]f = [A]f + [B]f .

(6) [αA]f = α [A]f .



Zadatak 29

Linearan operator A : R3 → R3 zadan je svojom matricom u kanonskoj bazi
e prostora R3:

[A]e =

1 0 0
0 1 0
0 0 −1

 .

(a) Izra£unajte A(1, 2, 3).

(b) Izra£unajte A(x , y , z) za (x , y , z) ∈ R3.

(c) Je li A bijekcija? Ako jest, odredite
[
A−1

]
e
.

(d) Izra£unajte [A ◦ A]e .


